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一、功能介绍 

1.1、单点自主控制功能： 

信号机可以执行单点多时段、黄闪、关灯、感应和线控等控制方式，可以

配置最多 30 个特殊日，任意指定一周的某些天为周日，执行周日时段控制。 

可以执行行人按钮请求方案控制方式。 

可以执行本地手动控制方式，人工控制信号灯每步时间长度。 

1.2、故障检测功能： 

自动检测所有信号灯是否有故障，如果有一个灯组的红绿灯同亮故障，可

以进入硬件黄闪状态；自动检测信号灯是否发生绿冲突，如果发生绿冲突则立

即进入硬件黄闪状态。 

1.3、联网功能： 

1、可以通过网络与中心软件连接，把实时信息发送给中心软件并接受中心

控制。 

2、参数修改： 

中心可以查看和修改信号机配置参数, 可以把参数保存为文件（*.par）；仿

真运行编辑好的参数，打印参数。 

3、中心可以让信号机执行指定相位、模拟手动、固定配置、关灯和黄闪等

控制方式。 

 

1.4、软件操作流程 

1、联机：通过网络把电脑与信号机连接（与信号机对连时电脑与信号机需

在同一 IP 段），详细设置查看“通信设置”。 

 2、查看信号机状态，特别是“故障状态”。 

 3、下载参数或打开默认参数或打开参数文件。 

 4、定义灯组：选择左直右行人灯组。 

 5、设置相位灯色：设定每个相位的灯色。 

 6、设置相位序列：把设置的相位组成一个循环执行的列表。 

 7、设置方案配时：选择相位序列并设置每个相位时间。 

 8、设置时段表：不同时段选择控制方式和方案配时。 

 9、设置特殊日：设置法定假期等执行指定的控制时段。 

 10、设置其它相关参数：用默认即可。 

 11、仿真运行：对设定的参数方案模拟运行，熟练时不需仿真运行。 

12、加载参数：把设定的参数加载到信号机。需进行软件注册。 
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 13、保存参数：把设定的参数保存到磁盘文件。 

 14、打印或导出参数：把设定的参数用图标模式打印。 

 

二、实时状态和操作 

 软件并显示如下界面： 

 

 

在此界面可以用计算机时间更改信号机时间。如果几秒钟后联机状态还是

未连上，请检查网络线连接是否正确，否则打开菜单中的“选项”菜单，修改

连接配置。 

2.1、实时状态 

软件在 5 秒内与信号机联机，并显示信号机的时间，控制方式，运行相位，

以及故障信息。 

2.2、对时 

如果信号机时间不准确，可以点击“对时”按钮用计算机时间更改信号机

时间。 

2.3、方式干预（调试用） 

 可以点击“回到单点”、“黄闪”和“关灯”按钮，使信号机在单点、黄闪

和关灯控制方式间切换。 

故障状态 

 

调试控制 

 

实时相位 

参数设置 

联机参数 

检测器状态 

灯泡状态 

灯泡电流 

实时灯色 

网络连接模式时，点击“查询”，可查询同一网段的所有信号机 

5 分钟历史流量 

5 分钟历史占有率 

用户设置周期流量 

用户设置周期占有率 
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 开始模拟手动：使信号机进入模拟手动控制方式，信号机停留在当前状态。

需点击“回到单点”按钮使信号机回到单点控制方式。 

 模拟手动步进：使信号机进入下一灯色状态。  

 

三、通信设置 

如果软件 5 秒钟后联机状态还是未连上，请检查串口或网络线连接是否正

确，否则打开“选项”/“连接”菜单： 

 

 选择正确的联机方式和该方式的设置。 

 网络：10/100M 自适应，信号机默认的 IP 地址是：192.168.1.254,子网掩码：

255.255.255.0，默认端口 8383，方式 UDP； 

信号机与计算机进行通信时，信号机和计算机的 IP 必须在同一个局域网

络当中。可以修改计算机的 IP 地址或信号机的 IP 地址，确保它们的 IP 在同

一个局域网络中，具体操作可以参照步方法 1 或方法 2。  

方法1：修改计算机的IP地址。 

 点击开始->控制面板->网络连接->本地连接->属性->Internet协议（TCP/IP）

设置PC的IP地址为：192.168.1.X（X是除254外，2到253中的任一值）。 

 点击确定后IP地址修改成功。 

具体的Windows系统操作页面如下图6.1： 
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（图6.1） 

方法2：通过我公司提供的的VSP Management管理软件，修改信号机的IP地

址。 

 在计算机上安装产品附带的VSP Management管理软件。 

 进入VSP Management管理界面，点击搜索图标搜索设备。 

 搜索到设备后，把鼠标光标移动到设备上，右键点击，修改设备的IP地址，

使设备的IP地址与计算机在同一局域网内。 

 在此界面下点击 配置界面 按钮，在登录界面下输入登录名 admin，密码

admin，登录成功后会进入配置界面，然后点击串口配置按钮，出现如下界

面： 
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     这里需要将波特率设置改成 57600，在工作模式配置选项里，选择 UDP，

目的地址设置成中心的 IP，比如中心计算机 IP 是 192.168.1.40，则这里就是

192.168.1.40。目的端口输入 8383。然后点击下方的设置按钮。 

 

  

四、参数编辑 

 功能：下载、加载信号机数据，也可以编辑路口参数并加载到信号机或保

存为文件（*.par）；仿真运行编辑好的参数，打印参数。 

 可在下载的或打开的参数基础上进行修改，然后加载或保存。 

4.1、定义灯组 

 

  

注意：对于 JY2(36/8)-41-V-GWY 型信号机，只支持使用左、直、右和行人参数

编辑。放在北边的左、直、右、组合灯是给南边的车辆看的，放在北边的行人

灯是给东西边的行人看的，其它方向类似，参见 V 型网络交通信号机技术说明

书。 

  



 

第 7 页 共 25 页 

4.2、相位灯色 

 

双击灯组，改变灯组灯色；  

增加新相位：在最后一个相位后增加一个相位。最多 32 个相位。 

删除相位：删除当前相位。 

覆盖当前相位：用选择的相位数据覆盖当前的相位数据。 

改变灯组灯色：双击灯组，直到灯色变成需要的颜色； 

过渡灯色属性：在自动过渡时有效。 

相位属性： 

 这里不用设置，默认即可。 

请求相位： 

 这里不用设置，默认即可。 

战术调整： 

 这里不用设置，默认即可。 
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4.3、相位序列 

 
自动过渡（相位间过渡色步通过相位属性内部自动生成） 

 

 A：增加相位序列：拖动可选相位到相位序列框。 

 B：删除相位、过渡色步：点击删除列，再点击“删除当前列”。 

 C：刷新：重新显示整个当前相位序列。 

 D：清空：删除当前相位序列的所有相位和过渡灯色，但不删除相位序列。 

E：拷贝相位序列：可拷贝其他相位序列到当前相位序列。 

4.4、方案配时 

 

 表格 1 用于显示全部方案，通过下面的列表框进行修改。选择方案，再选

择相位序列，并配置每个相位执行时间（包含过渡时间）。 

表格 1：显示全部方案，此处不可编

辑 

表格 2：当前选择方案，此处可编辑 
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可以用鼠标点击数字按钮代替键盘输入相位长。 

4.5、时段表和特殊日 

 

时间段配置： 

 前页：显示前 12 个时段配置；后页：显示后 12 个时段配置； 

 插入：当点击某个时间段时，“插入”和“删除”按钮可见。在当前时段后

插入一个时段。 

 删除：删除当前时段，其后时段自动前移。 

 显示拷贝功能：使参考时段和“拷贝”按钮可见。 

 拷贝：用参考时段设置覆盖当前时段设置。 

 时间：必须以 23：59 结尾（软件会自动保证）。 

   

周日时段： 

如果周日与周一到周五运行一样，则“周日时段选择”中都不打勾（打勾

表示该日按周日时段运行）。 

特殊日： 

 增加：增加一个特殊日设置。最多 30 个特殊日。 

 删除：删除当前特殊日。 

 修改：点击“普通时段”、“周日时段”或“特殊日时段”即可修改当前特

殊日设置。 
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4.6、行人按钮 

 

 

                  

 

对于 JY2(36/8)-41-V-GWY 型信号机，只支持请求方案的方式，不支持相位请求。 

设置人行按钮方案时，在上面这个界面下，先把按钮 1 和按钮 2 的请求相位勾

选去掉，然后设置按钮 1 和按钮 2 的请求方案，按钮 1 表示东西人行按钮，按

钮 2 表示南北人行按钮。 

请求方案： 

该按钮按下后，当前方案的相位序列执行完后，执行一次设定的行人请求

方案。 

行人按钮需选用常开型按钮。 

 

4.7、下载、加载 

 联机时，打开一个参数编辑页面（空白参数编辑或默认参数编辑）： 

 

可以下载（到当前编辑界面，覆盖原来数据）、加载信号机参数，加载时会弹出

如下界面： 

此处设置人行请求方案 
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    对于 JY2(36/8)-41-V-GWY，可选择的加载数据类型有：逻辑灯组定义、相

位灯色表定义、相位属性、相序，配时方案，特殊日及时段日期类型设置、普

通时段、周日时段、特殊日时段、行人按钮定义，其他选项需要去掉。 
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4.8、仿真 

 

 对编辑好或下载的参数可仿真运行，选择方案自动运行或手动步进。 

 

4.9、打印（需安装 Excel 和打印机） 

简化打印参数（相位）： 
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简化打印参数（相位序列） 
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完全打印 
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 一般点“预览”分类打印，如预览相位： 

 

 再点击预览中的打印按钮。 
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4.10、打开 

 打开保存在磁盘的参数文件。  

 

4.11、保存 

 对编辑的参数可随时保存以免出错，当用到的方案等没有定义时会有提示，

但文件照样保存，也可另存为别的文件。
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五、中心系统架构 

系统硬件架构如下： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

系统软件架构如下： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

中心 

服务器 

区域  

服务器 1 

信号机 2 信号机 1 信号机 3 

光端机 光端机 2 

光端机 光端机 

光端机 2 

光端机 

网络 

光纤 

网络 网络 

网络 

交换机 

中心软件 

客户端 n 日志记录

件 

流量记录 

ORACLE 数据库 

优化软件 

信号机 2 信号机 1 信号机 3 

用 户

验证 

对时 

网络 

网络 

网络 

网络 

网络 

数据库

服务器 

后台 

服务器 

区域  

服务器m 

前台 

客户端 1 

前台 

客户端 n 

区域 m 区域 2 区域 1 

网闸 

远程 

客户端 n 

第三方集成软件 

第三方集成数据库 
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六、中心系统功能 

  系统支持 GIS 地图，如信号机联机状态，饱和度，警卫线路的地图显示等。 

（1）路口参数编辑 

图形化编辑模式，删除任意部分参数不会导致其它参数出错，编辑包括以

下部分，逻辑灯组、相位灯色、相位属性、相位序列、方案配时、时段表、感

应参数、行人按钮、单点优化、绿冲突、公交优先、杂项。 

相位灯色：通过双击图标改变灯色。支持相位拷贝。 

相位过渡方式：可选择自动方式和全人工指定方式，以便实现提前右转等

复杂控制模式。支持相位序列拷贝。 

相位差：每个时段可设置相位差，以便不同时段精确运行绿波模式。 

感应参数：支持参数包括最小绿、车辆间隔（不是车头时距）、延长绿（最

大车辆间隔），浪费绿。 

手动过渡：支持相位过渡和色步过渡。 

支持参数仿真运行，参数离线编辑，参数图形打印。 

（2）路网参数编辑 

设定系统区域、路口、子区相关参数。 

支持参数离线编辑、打印。 

（3）绿波设定功能 

系统实时动态设置的绿波路线数量。在特殊情况下执行贵宾车队警卫、消

防、救护、抢险等任务的时候，其行车路线上的各交通信号灯按车辆到达路口

的时间开启绿灯，保证车辆畅通无阻。 

（4）系统对时功能 

为了保证信号机在协调控制时保持时间基准绝对一致，客户端定时或人工

对所控制的信号机进行精确对时；同时还可以确定对时的范围、对时的时间和

频率，使得整个系统的时间上绝对无误。系统时间误差不大于 2秒。 

（5）强制控制功能 

系统可以根据实际交通情况，由操作人员在各级系统控制机发出命令，进行

特殊交通控制： 

● 定相控制（指定相位） 

根据路口交通需求，强行控制信号相位的执行时间，进行交通疏导。 

● 模拟手动 

根据路口交通需求，模拟交通信号机的手动控制方式，进行交通疏导。 

● 黄闪 

● 关灯 

（6）系统控制方式 

用户可根据交通控制系统设计需要，对所控区域的每个子区单独设置系统

控制方式，分别为： 

● 实时自适应优化控制功能 

控制区内与区域控制计算机相连的路口信号机都在区域机控制之下，信号

配时方案由系统优化算法软件（如根据饱和度等参数进行绿信比方案选择）实

时生成，协调路口间交通信号控制。 

系统优化软件是整个系统的核心，它直接决定了系统的运行效益。系统优

化软件的任务主要是对信号控制参数：信号周期、绿信比、相位以及相邻路口
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的相位差进行优化、组合和控制，以实现控制指标的最优化，达到减少机动车

停车次数，降低延误时间，提高行车速度，降低油耗和噪音的目的。 

● 固定配时控制 

控制区内与控制计算机相连的交通信号机都在区域控制之下，信号配时方

案使用的是人工设置的配时方案。 

（7）系统管理功能 

系统的用户管理功能包括增设用户、赋予权限、密码管理、分组分级管理。

可分为调看员级、操作员级、区域操作员级、系统管理员级。系统管理员级级

别最高，增设用户、赋予权限、可以用来新增路口、陆口子区的划分、设置各

种路口配置参数、强行指定各种控制方式、远程修改信号控制参数和调看各种

显示界面等；调看员级只能调看各种显示界面。 

系统可以记录并存储大量的系统原始数据，主要包括流量记录等。 

流量记录主要通过路口车道安装环形线圈等检测器，记录检测交通流量、

占有率等数据。系统采集、处理、存储、提取控制区域内的车流量、等交通信

息，建立交通管理数据库，提供用户自定义条件查询，打印分析交通信息各类

图表，供交通疏导和交通组织与规划使用。 

（8）系统监测功能 

为提高系统的可靠性，系统各控制级都设置了完备的自检和监测功能，对

交通状况、系统设备和软件运行状况进行全面的监测和管理。 

系统监测分三个级别： 

● 路口控制级 

● 区域控制级 

● 中心控制级 

其中低级别的状态和故障会自动向上一级报告，因此，上级总能监测和管

理下级的状态和故障。 

（9）路口控制级 

路口控制级设备主要有交通信号机、车流检测器和交通信号灯。 

● 软件自检功能 

    交通信号机软件在运行的过程中，实时检测运行的状态，并具有容错功能，

如发现软件模块掉“陷阱”，将自动恢复正常运行。 

● 交通信号参数检测功能 

    在信号机运行的过程中，软件实施检测交通信号参数，如果发现相位序列、

配时等主要参数超出范围，软件将采取强制措施，使信号机恢复正常运行。 

● 硬件检测功能 

    信号机在运行的过程中，实时检测主要硬件芯片的工作状态，如发现其工

作异常，将对其进行初始化，恢复正常工作，若其无法恢复，信号机将进行降

级处理。同时信号机用看门狗或事件计数器对 CPU 进行监测，如果发生超时，

自动变为黄闪功能。 

● 通信检测功能 

信号机在和区域机通讯的过程中，实时检测与区域机的通讯状态，并定时

发送查询命令，如果发现通讯异常，信号机将进行降级处理。 

    信号机在接收检测器数据的同时，也在检测与检测器的通讯状态，如果发

现异常，信号机将降级处理。 

● 故障信息上报 
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    信号机对软硬件进行实时监测，出现故障时自动降级控制，并向区域控制

计算机发送故障信息。 

● 车辆检测器 

对环形线圈等车辆检测器和CPU都进行实时监测，故障时自动报告信号机。 

（10）区域控制级 

区域控制级是路口控制级和中心控制级之间的中间级。在程序执行期间，

所有路口设备的工作状态变化信息、故障信息都由区域控制计算机收集、存储

并送到中心控制级。区域级监测通信状态。 

● 系统监控 

区域计算机在运行的过程中，实时监测此区域内的系统运行情况，如发现

异常将进行降级处理。 

● 进程监测 

    区域系统软件将实时检测系统内进程的情况，如果发现进程异常或掉“陷

阱”，系统将采取必要的措施，使其恢复正常工作，若不能恢复，系统将进行降

级处理。 

● 交通参数监测 

    在区域机运行的过程中，软件实时检测交通信号参数，如发现周期、绿信

比、相位差、行为时长等主要参数超出范围，软件将采取强制措施，使区域机

恢复正常运行。 

● 设备监测 

信号机检测器 

区域机对区域内的信号机状态进行实时检测，并处理信号机上报的故障信

息，如果子区内主要的路口出现故障，那么，系统将子区内的路口进行降级处

理。 

● 通讯监测 

区域机在和信号机、中心机通讯的过程中，实时检测与信号机、中心机的

通讯状态，并定时发送查询命令，如果发现通讯异常，区域机将进行降级处理。 

（11）中心控制级 

中心控制级对整个系统的工作情况进行全面监测，将所有状态变化和故障

信息通过显示系统显示出来，并按日报形式打印出来。 

● 系统监测 

    中心控制级在运行的过程中，实时检测中心内的系统运行情况，如果发现

进程异常系统将进行降级处理。 

● 交通参数监测 

    在中心机运行的过程中，软件实时检测交通信号参数，如发现周期、绿信

比、相位差、行为时长等主要参数超出范围，软件将采取强制措施，使中心机

恢复正常运行。 

● 设备监测 

中心机对中心内的区域机状态进行实时检测，并处理区域机上报的故障信

息。 

● 通讯监测 

中心机和区域机通讯的过程中，实时检测与区域机的通讯状态，并定时发

送查询命令，如果发现通讯异常，中心机将进行降级处理。 

（12）系统互联功能 
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支持多种系统互联（电视监控系统、地理信息系统、车辆定位系统、违法

捕捉系统、信息管理系统等）。 

接口为局域网，协议为 TCP/IP 协议，可以 WinSock 方式调用。 

（13）系统指标 

● 1.每区域最大路口数:64 个     

● 2.最大区域数:64，即系统支持路口数 64*64=4096 个 

● 3.最大客户端、用户数:64 个 

● 4.系统时间误差:<3 秒 

● 5.系统网络延迟:<1 秒       

● 6.通讯模式:串口、有线网络、无线网络 

● 7.流量、日志记录时间:10 年  

● 8.关键数据库自动备份数：30 个 

● 9.每台服务器最大区域数:4 个 

 

 

 

附录 1 国标名词解释 

道路交通信号控制机（以下简称为信号机）  

能够改变道路交通信号顺序、调节配时并能控制道路交通信号灯运行的装

置。 

周期   

信号灯色按设定的相位顺序显示一周所需的时间。 

相位   

在一个信号周期内分配给一股或多股独立交通流的一组绿、黄、红灯变化

的信号时序。 

阶段   

信号周期中的基本时间单元，灯色保持不变的放行时间段及其转换间隔。 

相位差   

协调控制中，指定的参照交叉路口与协调路口相位的绿灯起始时间或结束

时间之差。 

控制方案   

路口关于相位设置、相位序列设置、信号配时的有序集合。 

最小绿灯时间   

绿灯信号允许开启的最短时间。 

最大绿灯时间   

绿灯信号允许开启的最长时间。 

绿冲突   

规定不允许同时放行的绿色信号灯同时点亮称为绿冲突。 

全红状态   

所有信号相位灯色均显示为红色的信号状态。 

手动控制   

采用手动方式控制信号运行的控制方式。 

黄闪控制 
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黄灯信号以固定频率闪烁的控制方式。 

多时段定时控制   

根据交通流量变化情况，把一天的时间分成若干个控制时段，随时间的推

移，按预置的方案自动运行。 

感应控制   

根据检测器测得的交通流数据来改变信号显示时间。 

协调控制   

通过使多个路口的协调阶段的起始和放行时间保持一定关系，把多个路口

的交通信号灯协调起来加以控制的控制方式。 

线协调控制   

把一条道路上多个相邻交叉路口的交通信号协调起来加以控制（也称为线

控制）的控制方式。 

无电缆协调控制   

线协调控制的一种，信号机之间没有通信链路，根据时钟同步，通过设定

相位差来实现交叉路口交通信号协调的控制方式。 

区域协调控制  

把城市某一区域内的多个交叉路口交通信号协调起来加以控制（也称为面

控制）的控制方式。 

上位机   

在交通信号控制系统中，能和多台信号机通信并对其进行控制和监视的上

端设备。 

上载 

信号机把特定信息按约定的格式发送给上位机。 

下载  

上位机把特定信息按约定格式发送给路口信号机。 
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